MECHA

(Mechatronics teknik

Bilderna nedan visar driftssekvensen for drivsystemet som delas
av gripdonen, stalldonen och de elektriska indexeringsborden.
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Funktionsbeskrivning

Vid tidpunkten TO véaxlar pilotsignalen fran ON- till OFF-status och
stanger backarna.

Under DTA-tiden startar motorns drift; under fas A orsakar detta
forlangningen av fjadern, som komprimerades initialt.

| fas B har fjadern natt sin fria langd och backarna rér sig med en
konstant hastighet tills de kommer i kontakt med arbetsstycket vid
tidpunkten T2.

Under fas 3 ar backarna i kontakt med arbetsstycket och
komprimeringen av fjadern borjar.

Vid tidpunkten T3 stannar motorns drift och det irreversibla
transmissionssystemet uppratthaller greppet dven nar strommen
ar franslagen, tills nasta kommando for backéppning ges
(ON-status).
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[PNP/ NPN-versioner

Gripdon finns tillgangliga i standardversion med PNP-ingang och i
N-version med NPN-ingang.

PNP +24 Vdc +24 Vdc

Kraftstyrning (4-stifts versioner)

| sortimentet med modeller med 4-polig M8-kontakt finns vissa
versioner tillgangliga med en analog ingangskanal. Genom att
andra referensspanningen i omradet 2+10 V, kan gripkraften
justeras. Ett spanningsvarde under 2 V blockerar enhetens drift,
vilket mojliggdr skapandet av maskinens sakerhetslogik.

PNP +24 Vdc +24 Vdc NPN

Kraftstyrning

Toppeffekt

| sortimentet med modeller med 4-polig M8-kontakt finns vissa
versioner tillgéngliga med en analog utgangskanal som aktiveras
automatiskt av enheten nar backarna utovar gripkraften.

Denna fungerar som en integrerad narhetssensor som kan
fungera oberoende av backarnas slutliga 1age, och darmed utan
justering.

Position utgang och faltbuss

Versioner med en utgangskanal (digital och/eller analog) avsedd
for backpositionsmatning blir snart tillgangliga, samt versioner
som ar installda for kommunikation baserad pa digital faltbuss.
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